

























































































- (engl.: skills) und eine tatsdchliche Aktionsausfiihrung in einem bestimmten Kontext oder
Einsatzgebiet (englisch: performance).

Das Wissen ist dabei die vollstindige Menge von Unterscheidungen, Fakten und verfiigbaren
Begriffen, die ein Wissenssystem aus friiheren Erfahrungen erworben hat. Doch Wissen
existiert nicht unabhingig von der Art und Weise, wie es eingesetzt wird (vgl. Bourne,
Ekstrand & Dominowski, 1971, Kapitel 1). Deshalb wird fiir jede Wissenseinheit eine
korrespondierende Fertigkeit postuliert, die seine Verwendung beschreibt. In #hnlicher Weise
sind auch Ziele nicht unabhiingig von Wissen und den Fertigkeiten. Die drei Parameter Wissen,
Fertigkeiten und Ziele beschreiben jedoch nur ein Verhaltenspotential. Um tatsiéichlich eine
Verhaltensbeschreibung zu erhalten, muB deshalb noch eine tatsfichliche Aktionsausfithrung
vorliegen. AuBSerdem miissen die Verhaltensparameter iiber eine oder mehrere Relationen
zueinander so in Beziehung stehen, daB sich eine kohdrente und konsistente
Verhaltensbeschreibung ergibt.

Die Verhaltensbeschreibung B eines Lernsystems kann somit notiert werden als: B =
R(G,K,S,P), wobei G die Ziele, K das Wissen, S die Fertigkeiten und P die
Aktionsausfiihrung darstellen. R bezeichnet die Relationen, die die (symbolischen) Parameter
G, K, S, und P zueinander in Beziehung setzen.

Die unterschiedlichen Lernsysteme sollen nun durch Verhaltensbeschreibungen auf der so
erweiterten Wissensebene charakterisiert werden. Es besteht die Hoffnung, daB sich auf diese
Weise siimtliche Lernverfahren auf einer Wissensebene dokumentieren lassen. Dazu werden
zuerst die einzelnen Ausprigungen bestimmt, die die Parameter bei den verschiedenen
Lernsystemen annehmen. Zu diesem Zweck wurden aus einer repriisentativen Sammlung von
Reprints (Shavlik & Dietterich, 1990) mehrere Lernsysteme ausgewi#hlt und durch einige
neuere Lernsysteme erginzt.!3 Die Verhaltensbeschreibung eines Lernsystems besteht nun in
der Angabe der einzelnen Parameteraussprdgungen und der zwischen den Parametern
bestehenden Relationen.

13 Eg waren dies: Quinlans ID3 (S. 57ff) und Mitchells Versionsraummethode VR (S. 96 ff) als induktive
Lernverfahren; Fishers COBWEB (S. 267 ff), Rumelhart & Zipsers Wettbewerbslernsystem WBL (S.307 ff),
sowie Langley, Simon & Bradshaw's BACON (S.356 ff) als Konzepterwerbs- und Entdeckungssysteme;
Mitchell, Keller & Kedar-Cabellis EBG (S. 435 ff) und Laird, Rosenbloom & Newell's SOAR (8. 555 ff) als
Modellierungen der Effizienzsteigerung beim wiederholten Problemlésungen; Gentners Structure Mapping
Engine (SME), Carbonells Derivational Analogy in PRODIGY (S. 636 ff), Andersons Wissenskompilation und
PUPS (S. 664 ff) und Hammonds CHEF (8. 686 fT) als Systeme bei denen Hintergrundswissen zum induktiven
SchlieBen herangezogen wird. Neben den bereits besprochenen Systemen JUDGE, INDUCE, GENESIS und CI
wurden desweiteren noch einige neuere Systeme in die Analyse mit einbezogen: Das Theorierevisionssystem
(TR) von Richards & Mooney (1991), van Lehn, Jones & Chi's (1992) CASCADE und Schmalhofer,
Bergmann, Boschert & Thobens. (1993) KIWi/PABS-System. Insgesamt ergab sich so eine durchaus
reprisentative Auswahl von sehr bekannten und neueren Lemsystemen.
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